Vicerrectorado de Ordenaciéon Académica y Profesorado

Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacion

Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacion

GUIA DOCENTE DE LA ASIGNATURA

G1004 - Automatizacion Industrial y Robdtica

Grado en Ingenieria en Electrénica Industrial y Automatica
Obligatoria. Curso 3

Curso Académico 2018-2019

Pagina 1



Vicerrectorado de Ordenaciéon Académica y Profesorado

Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacion
LIMIVERSIDAD
DE CAMTABRIA

1. DATOS IDENTIFICATIVOS

Titulo/s Grado en Ingenieria en Electronica Industrial y Automatica Tipologia Obligatoria. Curso 3
y Curso
Centro Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacion

Médulo / materia MATERIA AUTOMATICAY CONTROL DE SISTEMAS
MODULO DE TECNOLOGIA ESPECIFICA

Cadigo G1004 - Automatizacion Industrial y Robética

y denominacion

Créditos ECTS 6 Cuatrimestre Cuatrimestral (2)

Web

Idioma Espafiol English friendly No Forma de imparticion Presencial
de imparticiéon

Departamento DPTO. TECNOLOGIA ELECTRONICA E INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

Profesor ESTHER GONZALEZ SARABIA

responsable

E-mail esther.gonzalezs@unican.es

Numero despacho E.T.S. de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacién. Planta: - 2. DESPACHO PROFESOR
(S2021)

Otros profesores ELENA HOYOS VILLANUEVA

2. CONOCIMIENTOS PREVIOS

Asignaturas de cursos anteriores

3. COMPETENCIAS GENERICAS Y ESPECIFICAS DEL PLAN DE ESTUDIOS TRABAJADAS

Competencias Genéricas

Obtencion del conocimiento en materias basicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos
métodos y teorias, y les dote de versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

Adquisicion de la capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento
critico y de comunicar y transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la Ingenieria Electronica
Industrial.

Adquisicion de la capacidad de trabajar en un entorno multilingtie y multidisciplinar.

Adquisicion de la capacidad de comunicarse verbalmente.

Adquisicion de la capacidad de comunicacion interpersonal.

Adquisicion de la capacidad de trabajar en equipo.
Competencias Especificas

Obtencion de los conocimientos de principios y aplicaciones de los sistemas robotizados.
Adquisicion de la capacidad para disefiar sistemas de control y automatizacion industrial.
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3.1 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

- Conocimiento de la estructura de un autémata programable, asi como sus lenguajes de programacioén basicos, sus
principios de programacion y sus configuraciones

- Utilizacién del autémata programable como elemento basico tanto para control de sistemas todo/nada como en la
implantacion de lazos de regulacion analdgica.

- Conocimiento de los sistemas SCADA como interface hombre-magquina.

- Introduccién a la robética industrial.

4. OBJETIVOS

Presentar el autobmata programable como elemento de automatizacion y control de sistemas y conocer su arquitectura.

Estudiar la programacioén de los autématas programables mediante los lenguajes estandar.

Conocer la configuracioén y topologias de autématas asi como ser capar de realizar la seleccion de un autémata
programable para una aplicacion concreta.

Conocer los sistemas SCADA

Regulacién con automatas.

Presentar las estructuras y caracteristicas generales de los robots industriales.

Conocer los sensores y actuadores empleados en robdtica.

Conocer los diferentes tipos de lenguajes de programacion de robots.

Presentar las aplicaciones robéticas asi como los criterios de implantacion.
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5. MODALIDADES ORGANIZATIVAS Y METODOS DOCENTES
ACTIVIDADES

Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacion

HORAS DE LA ASIGNATURA

ACTIVIDADES PRESENCIALES

HORAS DE CLASE (A)

- Teoria (TE) 20
- Practicas en Aula (PA) 10
- Practicas de Laboratorio (PL) 30
- Horas Clinicas (CL)
Subtotal horas de clase 60
ACTIVIDADES DE SEGUIMIENTO (B)
- Tutorias (TU) 7,5
- Evaluacion (EV) 7,5
Subtotal actividades de seguimiento 15
Total actividades presenciales (A+B) 75
ACTIVIDADES NO PRESENCIALES

Trabajo en grupo (TG) 30
Trabajo auténomo (TA) 45
Tutorias No Presenciales (TU-NP)
Evaluacion No Presencial (EV-NP)

Total actividades no presenciales 75

HORAS TOTALES 150
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6. ORGANIZACION DOCENTE

CONTENIDOS TE | PA|PL|cL [TU]|EV]| TG |TA TN‘; ﬁ‘é Semana
1 Autdématas programables. 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00] 0,00 0,00 0,00| 0,00 0,00 1
1.1 Logica programable y automatismos Iégicos. 2,00 2,000 2,00 o0,00f 0,50] 0,50 3,000 5,00] 0,00 0,00 1
Arquitectura de los autématas programables
1.2 Programacién basica de los automatas mediante 5,00 2,001 8,00, 0,00| 2,00 2,00 7,00| 10,00] 0,00 0,00 2-4
lenguajes normalizados.
1.3 Programacién avanzada de los autématas. 4,00 2,00 10,001 0,00f 2,00] 2,00 7,00| 10,00 0,00 0,00 5-8
Regulacién con automatas.
1.4 Sistemas de supervision y monitorizacion. Sistemas 2,00 0,00 6,00 0,00] 1,00 1,00 6,00 8,00 0,00 0,00 9-11
SCADA.
2 Robética Industrial 0,00f 0,00 0,00 0,00/ 0,00f 0,00 0,00 0,00/ 0,00f 0,00 12-15
2.1 Estructuras y caracteristicas generales. 3,00 2,001 0,00, 0,00| 0,50 0,50 2,00| 4,00 0,00 0,00 12-13
Sensores y actuadotes utilizados en robética.
22 Programacién de robots. 2,001 2,00 4,00 0,00f 1,00 1,00 4,00| 6,00/ 0,00f 0,00 13-15
2.3 Criterios de implantacién y aplicaciones de los robots. 2,00] 0,00f 0,00 0,00 0,50 0,50 1,00| 2,00] 0,00 0,00 15
Mercado mundial de robots.
TOTAL DE HORAS 20,00 10,00 30,00| 0,00| 7,50 7,50/ 30,00]45,00| 0,00 0,00
Esta organizacion tiene caracter orientativo.

TE Horas de teoria

PA Horas de practicas en aula

PL Horas de practicas de laboratorio
CL Horas Clinicas

TU Horas de tutoria

EV Horas de evaluacion

TG Horas de trabajo en grupo

TA Horas de trabajo auténomo

TU-NP | Tutorias No Presenciales

EV-NP | Evaluaciéon No Presencial
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7. METODOS DE LA EVALUACION

Descripcion Tipologia Eval. Final Recuper. %
Actividades de evaluacién continua y practicas Evaluacion en laboratorio No No 20,00
Calif. minima 0,00
Duracién
Fecha realizacion Durante el cuatrimestre
Condiciones recuperacion
Observaciones
Examen del Bloque 1 Examen escrito No Si 55,00
Calif. minima 4,00
Duracion
Fecha realizacion Durante el cuatrimestre
Condiciones recuperacion En la convocatoria ordinaria y extraordinaria
Observaciones
Examen del bloque 2 Examen escrito No Si 25,00
Calif. minima 0,00
Duracién
Fecha realizacion Convocatoria Ordinaria
Condiciones recuperacion En la convocatoria extraordinaria
Observaciones
TOTAL 100,00
Observaciones
Observaciones para alumnos a tiempo parcial

8. BIBLIOGRAFIA Y MATERIALES DIDACTICOS

BASICA

“Automatas Programables. Entorno y aplicaciones”, E. Mandado, J. Marcos, C. Fernandez, J.I. Armesto, S. Pérez, Thomson
Editores Spain, Paraninfo, 2005

“Automatas Programables”, J. Balcells, J.L. Romeral, Ed. Marcombo, 1997

“Manuales de programacion de SIMATIC TIA Portal, Siemens.
“Fundamentos de Robética”, A. Barrientos, L.F. Penin, C. Balaguer, R. Aracil. Ed McGraw Hill, 1997
“Robodtica, Control, Deteccion, Vision e Inteligencia, K.S. Fu, R.C. Gonzalez, C.S.G. Lee, Ed McGraw Hill, 1988

Complementaria

“Fundamentals for Control of Robotic Manipulators”, A.J. Koivo, Ed. John Wiley & Sons, 1989
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9. SOFTWARE

PROGRAMA / APLICACION CENTRO PLANTA SALA HORARIO
SIMATIC TIA Portal E.T.S.LLT Escalera

A-4
RobotStudio E.T.S.LLT Escalera

A-4

10. COMPETENCIAS LINGUISTICAS

M Comprension escrita O Comprension oral
[0 Expresion escrita O Expresion oral
O Asignatura integramente desarrollada en inglés

Observaciones
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