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OBJETIVOS GENERALES

- Conocer la arquitectura basica de los computadores.

- Desarrollar y programar sistemas basados en el microprocesador 68000 y periféricos de Entrada/Salida.
- Conocer la arquitectura basica de los microcontroladores.

- Desarrollar y programar sistemas basados en el microcontrolador PIC16F84.

PROGRAMA

1.- INTRODUCCION A LOS COMPUTADORES.
Arquitectura basica. Principales elementos. Representacién de la informacién. Operaciones. Descripcion del
funcionamiento.

2.- CARACTERISTICAS DE LOS MICROPROCESADORES.
El microprocesador. La Unidad de Control. La Unidad Aritmética y Logica. Registros de la C.P.U. y modelo de
memoria. Longitud de palabra y rango de direccionamiento. Tipos de memorias. Estructuras de memorias
jerarquicas. Mapas de memoria. Conexién de la memoria al microprocesador. Interfases de entrada/salida.
Interrupciones. Concepto de lenguaje ensamblador.

3.- EL MICROPROCESADOR 68000.
Descripcién general. Modelo de programacién. Formatos de instruccién. Modos de direccionamiento. Conjunto
de instrucciones. Interfases de entrada/salida. Interrupciones.

4.- INTRODUCCION A LOS MICROCONTROLADORES.
Principios generales. Aplicaciones. Arquitectura basica. Procesador. Memoria de programa. Memoria de datos.
Puertas de entrada/salida. Recursos auxiliares. Programacion de los microcontroladores. Herramientas de
desarrollo.

5.- MICROCONTROLADORES PIC. EL PIC16X84.
Las diferentes gamas de los PIC. El PIC16X84. Arquitectura interna. Memoria de programa. Memoria de datos.
Registros de Funciones Especiales. Repertorio de instrucciones. Las puertas de E/S. El temporizador/contador
TMRO vy el perro guardian WDT. El registro STATUS vy el registro OPTION. La memoria EEPROM de datos.
Interrupciones, reset y recursos auxiliares.
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CRITERIOS Y FORMA DE EVALUACION

La evaluacion de la asignatura consta de una prueba escrita (80%) y realizacion de practicas de laboratorio (20%).
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