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OBJETIVOS GENERALES 
Modelado del comportamiento en el tiempo de sistemas dinámicos (Robots, Vehículos, Cadenas de Montaje, 
Procesos de Producción, etc.) y su simulación, mediante técnicas analíticas y experimentales, así como 
presentación y manejo de las principales herramientas software existentes en la actualidad para el Modelado y la 
Simulación de Sistemas. 
 

PROGRAMA 
 

1. Definitions and Classification of Dynamic Systems 
 
2. Introduction to Statistical Modelling and Simulation 
 
3. Discrete-Event Systems 

 
4. Quantitative Model Formulation 

 
5. Principles of Continuous-time and Discrete-time Dynamic Systems 
 
6. Modelling of Continuous-time Systems using Linear Graphs 
 
7. System Identification 
 
8. System Identification by Using Neural Networks 
 
9. Simulation 
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CRITERIOS Y FORMA DE EVALUACIÓN 
El 100% de la evaluación se realiza mediante la elaboración de trabajos prácticos a lo largo del curso. 
Si el alumno lo prefiere o no ha realizado los trabajos señalados, el 100% de la evaluación se realizará 
mediante un examen escrito. 


	PROGRAMA

