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OBJETIVOS GENERALES 
Comprender el funcionamiento de un sistema radar. Entender los fenómenos que degradan las prestaciones de los 
sistemas radar como el ruido y el clutter. Conocer los diferentes tipos y aplicaciones de sistemas radar. 
 

PROGRAMA 
Tema 1 – Introducción a los sistemas radar. Definición. Breve reseña histórica. Esquema básico de 
funcionamiento de un sistema radar: bloque de transmisor, bloque de antena, bloque de receptor, bloque de 
visualización. Clasificación de los sistemas radar: según el blanco, según la ubicación del transmisor y receptor, 
según su aplicación, según la forma de onda. Frecuencias utilizadas en sistemas radar. 
Tema 2 – Ecuación radar. Introducción. Balance de potencias. Nivel de ruido del receptor. Detección radar. 
Sección radar recta (RCS): sección radar de una esfera, sección radar de dos esferas, blancos fluctuantes, métodos 
de cálculo de la sección radar. 
Tema 3 – Propagación y reflectividad. Introducción. Difracción. Refracción: refracción atmosférica, modelo 
efectivo de la tierra, propagación anómala, refracción ionosférica. Atenuación: atenuación atmosférica, atenuación 
ionosférica. Efecto multicamino: tierra esférica, coeficiente de reflexión de Fresnel, factor divergencia, factor de 
rugosidad, aproximación de tierra plana. Efecto multicamino en un sistema radar. Factor de diagrama. Clutter: 
clutter superficial, clutter volumétrico. 
Tema 4 – Detección. Introducción. Teoría de la decisión. Probabilidades de error y criterio de decisión: criterio de 
máxima probabilidad, criterio de Neyman–Pearson. Detección de un solo pulso. Integración de pulsos: integración 
coherente, integración no coherente. Aplicación a blancos fijos. Aplicación a blancos fluctuantes: modelos Swerling 
I, modelos Swerling II. Integración binaria. Técnicas CFAR: cell averaging CFAR. 
Tema 5 – Radar de onda continua. Introducción. Efecto doppler: receptor homodino, aislamiento entre transmisor 
y receptor, receptor superheterodino, determinación del signo de la velocidad. Medida de distancias: radar CW con 
modulación en frecuencia, modulación triangular, modulación sinusoidal, radar CW de frecuencia múltiple. 
Tema 6 – Filtro adaptado y función ambigüedad. Introducción. Filtro adaptado. Función ambigüedad: función 
ambigüedad de algunas señales básicas. 
Tema 7 – Indicador de blancos móviles. Introducción. Descripción del modo de funcionamiento: canceladores de 
retraso, velocidades ciegas, cancelador doble, técnicas de staggering. Factor de mejora: cancelador simple, 
cancelador doble. Banco de filtros digitales. 
Tema 8 – Radar de seguimiento. Introducción. Sistemas monopulso: procesado de la señal en sistemas 
monopulso. 
Tema 9 – Radar de apertura sintética. Introducción. Apertura sintética frente a un array. Geometría de un sistema 
SAR de tipo strip: consideraciones de diseño. ecuación radar para un sistema SAR. Procesado de señal. 
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CRITERIOS Y FORMA DE EVALUACIÓN 
Examen final de problemas (100%). 
 

 
 
 
 
 


