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OBJETIVOS GENERALES

El objetivo de este laboratorio es servir de complemento a la asignatura Sistemas de Control, por lo tanto
su contenido, practico en su totalidad, atendera a la aplicacion de las técnicas de control de sistemas sobre
casos simulados.

PROGRAMA

Caracteristicas de la respuesta temporal de un sistema en Lazo Abierto y en Lazo Cerrado.

Respuesta temporal de sistemas en lazo abierto y en lazo cerrado, por simulacion. Anélisis de respuesta
transitoria.

Régimen permanente

Errores de los sistemas de control.

Estabilidad de los sistemas controlados

Anélisis de estabilidad sobre modelos de laboratorio. Efecto de variacion de ganancia.

Acciones de control y controladores automaticos industriales

Control proporcional. Control integral. Control derivativo. Control PID. Sintonia de reguladores sobre los
procesos de laboratorio.

Disefio de sistemas de control por lugar de las raices.

Calculo de reguladores por la técnica del lugar de raices. Estudio con herramientas software y comprobacion
sobre plantas de laboratorio.

Disefio por respuesta en frecuencia.

Diagramas de Bode. Diagramas de Nyquist. Diagramas de Nichols. Criterio de estabilidad de Nyquist
Estabilidad relativa. Margenes de amplitud y fase. Analisis por computador. Aplicacion practica. Compensacion
por redes de adelanto, atraso y adelanto-atraso de fase.

Sistemas de control discretos

Equivalente discreta con bloqueador de orden cero. Analisis por computador. Funcion de transferencia discreta.
Estabilidad de los sistemas muestreados. Influencia del periodo de muestreo en la estabilidad de los sistemas
discretos.

Respuesta transitoria y permanente de los sistemas de control con computador

Estudio mediante herramientas de simulacion de la evolucion temporal de los sistemas muestreados.
Realizacién de un lazo de control con computador

Empleo de tarjetas de adquisicion de datos para la realizacion de un sistema de control de una planta del
laboratorio con computador.
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EVALUACION

Se realizard un examen préctico individual en el laboratorio. Este examen aportara el 70% de la nota final.

A cada grupo de practicas se le requerira una memoria de los trabajos préacticos desarrollados, una vez finalizada
cada una de las précticas, y su calificacion aportara el 30% de la nota final.
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