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OBJETIVOS GENERALES
Comprender el funcionamiento de un sistema radar. Entender los fendmenos que degradan las prestaciones de los
sistemas radar como el ruido y el clutter. Conocer los diferentes tipos y aplicaciones de sistemas radar.

PROGRAMA

Tema 1 - Introduccién a los sistemas radar. Definicion. Breve resefa histérica. Esquema basico de
funcionamiento de un sistema radar: bloque de transmisor, bloque de antena, bloque de receptor, bloque de
visualizacion. Clasificacién de los sistemas radar: segun el blanco, segun la ubicaciéon del transmisor y receptor,
segun su aplicacion, segln la forma de onda. Frecuencias utilizadas en sistemas radar.

Tema 2 — Ecuacion radar. Introduccién. Balance de potencias. Nivel de ruido del receptor. Deteccién radar.
Seccidn radar recta (RCS): seccién radar de una esfera, seccién radar de dos esferas, blancos fluctuantes, métodos
de célculo de la seccion radar.

Tema 3 - Propagacion y reflectividad. Introduccion. Difraccion. Refraccion: refraccién atmosférica, modelo
efectivo de la tierra, propagacién anémala, refraccion ionosférica. Atenuaciéon: atenuacién atmosférica, atenuacion
ionosférica. Efecto multicamino: tierra esférica, coeficiente de reflexién de Fresnel, factor divergencia, factor de
rugosidad, aproximacion de tierra plana. Efecto multicamino en un sistema radar. Factor de diagrama. Clutter:
clutter superficial, clutter volumétrico.

Tema 4 — Deteccion. Introduccion. Teoria de la decisién. Probabilidades de error y criterio de decision: criterio de
maéaxima probabilidad, criterio de Neyman—Pearson. Deteccién de un solo pulso. Integracion de pulsos: integracién
coherente, integracion no coherente. Aplicacién a blancos fijos. Aplicacién a blancos fluctuantes: modelos Swerling
[, modelos Swerling Il. Integracién binaria. Técnicas CFAR: cell averaging CFAR.

Tema 5 — Radar de onda continua. Introduccién. Efecto doppler: receptor homodino, aislamiento entre transmisor
y receptor, receptor superheterodino, determinacion del signo de la velocidad. Medida de distancias: radar CW con
modulacién en frecuencia, modulacién triangular, modulacion sinusoidal, radar CW de frecuencia multiple.

Tema 6 — Filtro adaptado y funcién ambigiiedad. Introduccién. Filtro adaptado. Funcién ambigledad: funcién
ambigiedad de algunas sefales bésicas.

Tema 7 — Indicador de blancos moviles. Introduccién. Descripcion del modo de funcionamiento: canceladores de
retraso, velocidades ciegas, cancelador doble, técnicas de staggering. Factor de mejora: cancelador simple,
cancelador doble. Banco de filtros digitales.

Tema 8 — Radar de seguimiento. Introduccion. Sistemas monopulso: procesado de la sefial en sistemas
monopulso.

Tema 9 — Radar de apertura sintética. Introduccion. Apertura sintética frente a un array. Geometria de un sistema
SAR de tipo strip: consideraciones de disefio. ecuacion radar para un sistema SAR. Procesado de sefal.
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CRITERIOS Y FORMA DE EVALUACION
Examen final de problemas (100%).
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