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ASIGNATURA 

Curso: 1º  Cuatrimestre: 2º  Nº de Créditos: 3+1’5 = 4’5  Código: 2885 
Departamento: Matemática Aplicada y Ciencias de la Computación 
Profesores: COLLANTES VIAÑA, MARTA (Teoría y Práctica) 
Asignaturas previas recomendadas: Fundamentos Matemáticos de la Ingeniería I y II 
 

OBJETIVOS GENERALES 
Introducir las integrales eulerianas como herramientas de cálculo. Desarrollar el estudio del Cálculo Integral de 
funciones de varias variables.  Estudiar los teoremas fundamentales del cálculo vectorial. Iniciarse en la resolución 
de ecuaciones diferenciales ordinarias.  

PROGRAMA 

1.- INTEGRALES EULERIANAS.(1 h) La función Gamma. Definición. Convergencia. Gráfica. Cálculo del valor Γ(p). La función 

Beta. Definición. Convergencia. Simetría. Relación entre las funciones Γ(p) y  Β(p,q). 
 
2.- INTEGRALES DOBLES.(11 h) Concepto. Propiedades. Cálculo sobre dominios regulares. Cambio de variables. 
Cálculo en coordenadas polares. Aplicaciones. 
 
3.- INTEGRALES TRIPLES.(5 h) Concepto. Propiedades. Cálculo sobre dominios regulares. Cambio de variables. 
Cálculo en coordenadas cilíndricas y esféricas. Aplicaciones. 
  
4.- INTEGRALES CURVILÍNEAS.(9 h) Campos vectoriales. Concepto de integral curvilínea. Existencia de función 
potencial. Teorema Fundamental de las integrales curvilíneas. Teorema de Green.  Aplicaciones. 
  
5.- INTEGRALES DE SUPERFICIE.(10 h) Concepto. Cálculo. Teoremas de Gauss y Stokes. Aplicaciones. 
 
6.- ECUACIONES DIFERENCIALES ORDINARIAS.(9 h) Solución general y soluciones particulares. Trayectorias 
ortogonales. Problemas de valor inicial. Métodos de integración de ecuaciones diferenciales lineales de orden n y 
coeficientes constantes.  
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CRITERIOS Y FORMA DE EVALUACIÓN 

 
En abril o primeros de mayo se realizará un examen parcial eliminatorio (temas 1, 2 y 3 de la asignatura). Los 
aprobados se guardarán hasta la convocatoria de septiembre del mismo curso. También se realizará el examen final 
de la asignatura completa o sólo de la parte no aprobada. 
Cada examen  constará de dos partes: teoría (25%), problemas (75%). El examen de teoría es eliminatorio si el 
alumno no alcanza una calificación mínima de 8 puntos sobre 25. 
 

 


