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1. DATOS IDENTIFICATIVOS
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v Curso
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GARCIA (S2017)

Otros profesores ALBERTO RIVERO ALARIO

3.1 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

- Conocimiento de las Tecnologias de Automatizacion y sus Campos de Aplicacion.
Disefio de Automatismos Eléctricos Cableados.
Disefio de Automatismos Eléctricos Programados Basicos.
Conocimiento de las técnicas de representacion de sistemas Dinamicos.
Capacidad de Analisis De sistemas Dinamicos Tiempo-Continuos en el Tiempo y en Frecuencia.
Conocimiento de circuitos electronicos de control tipo PID.
Capacidad Ajuste y Sintonizacion de Controladores PID de Sistemas Dinamicos Tiempo -Continuos.
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4. OBJETIVOS

Definir y Exponer los formalismos mas comunes de representacion de sistemas dinamicos
Exponer las técnicas de analisis y disefio en el dominio temporal

Presentar los controladores industriales clasicos mas comunes y su ajuste.

Exponer técnicas de analisis y disefio en el dominio frecuencial.

6. ORGANIZACION DOCENTE

CONTENIDOS

1 INTRODUCCION: Introduccién a los métodos y técnicas de control Industrial

2 SISTEMAS DE CONTROL EN EL TIEMPO:

Introduccion al Modelado de sistemas dinamicos. Diagramas de Bloques. Flujogramas. Estabilidad. Errores en
Régimen permanente. Respuesta Transitoria. Reguladores Industriales y su sintonia mediante técnicas
experimentales. Lugar de las raices. Disefio por el Lugar de las raices.

3 SISTEMAS DE CONTROL EN FRECUENCIA:
Analisis de Sistemas de Control Continuos en frecuencia. Diagramas de Bode. Diagramas Polares. Nyquist.
Estabilidad. Margen de Fase y Margen de Ganancia. Errores en Régimen Permanente. Lazo Cerrado. Disefio en

Frecuencia

4 AUTOMATISMOS: Automatismos Industriales, definicion, tipos y clasificacion, Tecnologias y ejemplos. Disefio de
Automatismos Eléctricos Cableados

5 AUTOMATISMOS:

Protecciones y Automatismos Maquinas CA.
Automatismos Programables con Automatas Basicos.
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7. METODOS DE LA EVALUACION

Descripcion Tipologia Eval. Final Recuper. %
Evaluacion Continua Practicas Otros No Si 20,00
Examenes de Evaluacion Continua Examen escrito No Si 60,00
Evaluacion Continua Trabajos Trabajo No Si 20,00
Examen Final (para loa alumnos que no hayan Examen escrito Si No 0,00
superado la evaluacién continua)

TOTAL 100,00
Observaciones

-Para superar la asignatura por evaluacién continua es necesario sacar una nota minima de 5 en examenes escritos
desarrollados durante el curso y en las practicas y trabajos solicitados.

-Los alumnos que no superen la asignatura por evaluaciéon continua podran ir a un examen escrito final (60% de la nota) en la
convocatoria de junio. Para aprobar sera necesario superar este examen con un minimo de 5 y haber realizado las pruebas en
laboratorio y los trabajos (40% de la nota). Si no se hubiesen realizado las pruebas de laboratorio y trabajos completamente,
sera necesario presentarse a un examen de laboratorio.

-En la Convocatoria Extraordinaria: Podran ir a un examen escrito final (60% de la nota) en la convocatoria de junio. Para
aprobar sera necesario superar este examen con un minimo de 5. Para aprobar sera necesario superar este examen con un
minimo de 5 y haber realizado las pruebas en laboratorio y los trabajos (40% de la nota). Si no se hubiesen realizado las
pruebas de laboratorio y trabajos completamente, sera necesario presentarse a un examen de laboratorio.

-Esta prevista la evaluacion a distancia de estos mismos trabajos, ejercicios practicos de laboratorio y pruebas escritas, en el
caso de una nueva alerta sanitaria por COVID-19 haga imposible realizar la evaluacién de forma presencial.

Criterios de evaluacion para estudiantes a tiempo parcial

Habra un Examen Escrito (60%) y Un Examen de Préacticas (40%) en Laboratorio y sera necesario sacar una nota minima de

5 sobre 10 en ambos.
Esta prevista la evaluacion a distancia de estas mismas pruebas en el caso de una nueva alerta sanitaria por COVID-19 haga
imposible realizar la evaluaciéon de forma presencial.

8. BIBLIOGRAFIA Y MATERIALES DIDACTICOS

BASICA

Ogata, Katsuhiko. Ingenieria de control moderna / Katsuhiko Ogata 4 Ed. 2003 en adelante.

Hostetter, Gene H. Sistemas de control / Gene H. Hostetter, Clement J. Savant, Raymond T.. 1990 en adelante.

Franklin, Gene F. Feedback control of dynamic systems / Gene F. Franklin, J. David Powel, Abbas Emani-Naeini. 1994 en
adelante

Automatismos Industriales. José A.Barbado Santana, J. Martin Sierra, J. Aparicio Bravo. Creaciones Copyright. 2011 en
adelante

Control Automatico con Herramientas Interactivas. Jose Luis Guzman. Ramon Costa, Manuel Berenguel. Sebastian Dormido.
Pearson. Uned Editorial.

Automatismos Eléctricos e Industriales. J.L. Duran, H. Martinez, J. Gamiz. J. Domingo. A. Grau.Altamar S.A., Marcombo.
2011. ISBN: 978-84-26715-63-0

Esta es la Guia Docente abreviada de la asignatura. Tienes también publicada en la Web la informacién mas detallada de la asignatura en la
Guia Docente Completa.
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