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3.1 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

El alumno será capaz de diseñar y sintonizar en la práctica sistemas de control de diferente naturaleza-

4. OBJETIVOS

Presentar los diferentes campos de aplicación de los sistemas de control. Potencialidad y limitaciones.

Analizar y debatir diferentes alternativas de control sobre ejemplos prácticos.

Diseño e implementacióN de sistemas de control de diferente naturaleza.
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6. ORGANIZACIÓN DOCENTE

CONTENIDOS

1 DISEÑO DE REGULADORES INDUSTRIALES

Sistemas de control industrial. Reguladores Industriales. 

PIDs.

Sintonización de reguladores industriales.

Reguladores autosintonizados (STR y CRM).

2 DISEÑO Y APLICACIÓN DE SISTEMAS DE CONTROL

Sistemas eléctricos/electrónicos

   Motores de corriente continua

   Motores de corriente alterna

   Motores paso a paso

   Codificadores incrementales y absolutos

   Control por modulación de ancho de pulso

   Control por variación de frecuencia

Sistemas neumáticos

Sistemas hidráulicos

%

7. MÉTODOS DE LA EVALUACIÓN

Descripción Tipología Eval. Final Recuper.

Primer control prácticas de laboratorio  30,00 Evaluación en laboratorio No Sí

Primer control teoría  20,00 Examen escrito No Sí

Examen final prácticas de laboratorio  30,00 Evaluación en laboratorio Sí Sí

Examen final teoría  20,00 Examen escrito Sí Sí

 100,00 TOTAL

Observaciones

Se prevé la evaluación a distancia de los trabajos, ejercicios prácticos de laboratorio y pruebas escritas, en el caso de una 

nueva alerta sanitaria por COVID-19 haga imposible realizar la evaluación de forma presencial.

Criterios de evaluación para estudiantes a tiempo parcial

Examen final con parte teórica (40%) y parte práctica (60%)

8. BIBLIOGRAFÍA Y MATERIALES DIDÁCTICOS

BÁSICA

Landau, I.D. and Zito, G. "Digital control systems. Design, identification and implementation". Springer

Astrom, K.J. and Wittenmark, B. "Computer-controlled: theory and design". Prentice-Hall

Gajic, Z. and Lelic, M. "Modern control systems engineering". Prentice Hall

Creus Solé, A. "Neumática e hidráulica". Marcombo

Esta es la Guía Docente abreviada de la asignatura. Tienes también publicada en la Web la información más detallada de la asignatura en la 

Guía Docente Completa.
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