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3.1RESULTADOS DE APRENDIZAJE

Capacidad de analizar y disefiar sistemas de control utilizando técnicas avanzadas

4. OBJETIVOS

Describir los sistemas mediante representacién interna con variables de estado.

Presentar las posibilidades para el control de sistemas multivariables por realimentaciéon del estado.
Introduccién al control éptimo de sistemas.

Estudiar las técnicas de control de sistemas no lineales.

6. ORGANIZACION DOCENTE

Pdgina 1de 2



U N |Ve rs | d a d Vicerrectorado de Ordenacién Académica
o Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de
de Cq ntCl bI'IG Telecomunicacion

1 CONTROL POR VARIABLES DE ESTADO

Descripcién de sistemas fisicos mediante variables de
estado. Representacién interna de sistemas.

Andlisis de sistemas de control con variables de estado.
Matriz de transiciéon de estados.

Controlavilidad y observabilidad.

Realimentacién de estado.

Observador de estados.

2 OPTIMIZACION DE SISTEMAS DE CONTROL

Indices de comportamiento de los sistemas de control
Optimizacion de los reguladores continuos y discretos.
Regulador lineal éptimo cuadrdtico.

3 CONTROL DE SISTEMAS NO LINEALES

Descripcion de sistema no lineales mediante la funcién
descriptiva.

Funcién descrptiva de las alinealidades mds comunes.
Estabilidad de sistemas no lineales.

Control de sistemas no lineales.

7. METODOS DE LA EVALUACION

Primer control prdcticas de laboratorio Evaluacion en laboratorio No Si 20,00
Primer control teoria Examen escrito No Si 30,00
Examen final prdcticas de laboratorio Evaluacién en laboratorio Si Si 20,00
Examen final teoria Examen escrito Si Si 30,00

Se prevé la evaluacién a distancia de los trabajos, ejercicios prdcticos de laboratorio y pruebas escritas, en el caso de una nueva alerta
sanitaria por COVID-19 haga imposible realizar la evaluaciéon de forma presencial.

Para los alumnos a tiempo parcial se realizard un examen final con una parte de teoria y otra de prdcticas, con pesos del 60% y 40%
respectivamente.

8. BIBLIOGRAFIA Y MATERIALES DIDACTICOS

J. Pérez Oria. "Sistemas continuos de control". Rdiciones TDG.

Athans M. and P. Falb. "Optimal Control: An introduction to theory and its applications". Mc Graw-Hill.

José Gémez Campomanes. "Automdtica: Andlis y disefio de los sistemas automaticos de control”. Ediciones Jucar

Callier F. and C. Desoer. "Multivariable Feedback Systems". Springer-Verlag

Khlil H. "Non linear systems". Ed. Macmillan.

Esta es la Guia Docente abreviada de la asignatura. Tienes también publicada en la Web la informacién mds detallada de la asignatura
en la Guia Docente Completa.

Pdgina 2 de 2



