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1. DATOS IDENTIFICATIVOS
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3.1 RESULTADOS DE APRENDIZAJE

Capacidad de analizar y diseñar sistemas de control utilizando técnicas avanzadas

4. OBJETIVOS

Describir los sistemas mediante representación interna con variables de estado.
Presentar las posibilidades para el control de sistemas multivariables por realimentación del estado.
Introducción al control óptimo de sistemas.
Estudiar las técnicas de control de sistemas no lineales.

6. ORGANIZACIÓN DOCENTE
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CONTENIDOS

1 CONTROL POR VARIABLES DE ESTADO
Descripción de sistemas físicos mediante variables de
estado. Representación interna de sistemas.
Análisis de sistemas de control con variables de estado.
Matriz de transición de estados.
Controlavilidad y observabilidad.
Realimentación de estado.
Observador de estados.

2 OPTIMIZACION DE SISTEMAS DE CONTROL
Indices de comportamiento de los sistemas de control
Optimización de los reguladores continuos y discretos.
Regulador lineal óptimo cuadrático.

3 CONTROL DE SISTEMAS NO LINEALES
Descripción de sistema no lineales mediante la función
descriptiva.
Función descrptiva de las alinealidades más comunes.
Estabilidad de sistemas no lineales.
Control de sistemas no lineales.

7. MÉTODOS DE LA EVALUACIÓN

Descripción Tipología Eval. Final Recuper. %

Primer control prácticas de laboratorio Evaluación en laboratorio No Sí 20,00

Primer control teoría Examen escrito No Sí 30,00

Examen final prácticas de laboratorio Evaluación en laboratorio Sí Sí 20,00

Examen final teoría Examen escrito Sí Sí 30,00

TOTAL 100,00

Observaciones

Se prevé la evaluación a distancia de los trabajos, ejercicios prácticos de laboratorio y pruebas escritas, en el caso de una nueva alerta
sanitaria por COVID-19 haga imposible realizar la evaluación de forma presencial.

Criterios de evaluación para estudiantes a tiempo parcial

Para los alumnos a tiempo parcial se realizará un examen final con una parte de teoría y otra de prácticas, con pesos del 60% y 40%
respectivamente.
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Esta es la Guía Docente abreviada de la asignatura. Tienes también publicada en la Web la información más detallada de la asignatura

en la Guía Docente Completa.


