U n |Ve I’S | d O d Vicerrectorado de Ordenacién Académica

Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de

de Cq ntCl bl’iG Telecomunicacion

GUIA DOCENTE ABREVIADA DE LA ASIGNATURA

G273 - Algebra y Geometria

Grado en Ingenieria en Electronica Industrial y Automatica

Curso Académico 2026 - 2027

1. DATOS IDENTIFICATIVOS

Titulo/s Grado en Ingenieria en Electrénica Industrial y Automdtica Tipologia y Bdsica. Curso 1
curso
Centro Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de Telecomunicaciéon

Médulo / materia MATERIA MATEMATICAS
MODULO DE FORMACION BASICA

Codigo y G273 - Algebra y Geometria

denominacion

Créditos ECTS 6 Cuatrimestre Cuatrimestral (2)

Ambito de Ingenieria industrial, ingenieria mecdnica, ingenieria automdtica, ingenieria de la organizacién industrial e
conocimiento ingenieria de la navegacion

Web

Idioma de Espafiol English Friendly No Forma de imparticion Presencial
imparticién

Departamento DPTO. MATEMATICA APLICADA'Y CIENCIAS DE LA COMPUTACION

Profesor responsable | ENRIQUE RODRIGUEZ FERNANDEZ

E-mail enrique.rodriguez@unican.es

NuUmero despacho E.T.S. de Ingenieros de Caminos, Canales y Puertos. Planta: + 1. DESPACHO PROFESORES (1038)

Otros profesores MARCO BRAVIN

4. OBJETIVOS

- Comprender los conceptos fundamentales del digebra lineal y aplicarlos a la resolucién de problemas.

- Ser capaz de realizar demostraciones sencillas utilizando el razonamiento légico de manera rigurosa.

- Aprender a utilizar software matemdtico para la resolucion de problemas que involucren sistemas de ecuaciones lineales y
diagonalizacién de matrices.

- Ser capaz de abordar problemas con la asistencia de inteligencia artificial.

6. PROGRAMA DE LA ASIGNATURA
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1 Bloque |

- Introduccién al dlgebra de vectores y matrices y a los sistemas de ecuaciones lineales
- Conjuntos de soluciones de sistemas de ecuaciones lineales

- Dependencia e independencia lineal de vectores

- Resolucién eficiente de sistemas mediante factorizacion LU y de Cholesky

- Espacios vectoriales

- Base, dimension, sistemas de coordenadas

- Espacios vectoriales con producto escalar: distancias, dngulos y proyecciones
- Bases ortogonales, factorizaciéon QR

- Solucién aproximada de sistemas incompatibles

- Ajuste de una nube de puntos por minimos cuadrados

- Aproximacion de funciones mediante proyecciones ortogonales

2 Bloque I

- Transformaciones lineales

- Nucleo, imagen, inyectividad y suprayectividad
- Transformaciones inversas

- Determinantes

- Transformaciones lineales isométricas
- Cambios de base

- Matrices equivalentes y semejantes

- Cdlculo de valores y vectores propios
- Diagonalizacion de matrices

- Aplicaciones de la diagonalizacion

- Descomposicién en valores singulares

7. SISTEMAS DE EVALUACION DEL APRENDIZAJE

Entregas en clase Otros No No 20,00
Prueba prdactica Evaluacién en laboratorio No Si 20,00
Examen Final Examen escrito Si Si 60,00

La nota de la evaluacién continua se mantiene para el examen extraordinario.

Los alumnos matriculados a tiempo parcial podrdn optar por seguir el método de evaluacion o por realizar Unicamente un examen de
toda la asignatura en la convocatoria ordinaria.

8. BIBLIOGRAFIA Y MATERIALES DIDACTICOS

Apuntes y material proporcionado por los profesores.

Esta es la Guia Docente abreviada de la asignatura. Tienes también publicada en la Web la informaciéon mds detallada de la asignatura
en la Guia Docente Completa.

Pdgina 2 de 2



