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1. DATOS IDENTIFICATIVOS

Vicerrectorado de Ordenacién Académica

Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de

Telecomunicacion

Titulo/s Grado en Ingenieria en Electrénica Industrial y Automdtica Tipologia y Optativa. Curso 4
curso
Centro Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacién

Mddulo / materia

MATERIA INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

MODULO OPTATIVO

Codigo y
denominacion

G1016 - Disefio de Sistemas de Control, Aplicaciones

Créditos ECTS 6 Cuatrimestre Cuatrimestral (1)

Web

Idioma de Espafiol English Friendly No Forma de imparticion Presencial
imparticion

Departamento DPTO. TECNOLOGIA ELECTRONICA E INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

Profesor responsable

LUCIANO ALONSO RENTERIA

E-mail

luciano.alonso@unican.es

NuUmero despacho

E.T.S. de Ingenieros Industriales y de Telecomunicacion. Planta: - 2. DESPACHO (S52022)

Otros profesores

MARIA SANDRA ROBLA GOMEZ

2. CONOCIMIENTOS PREVIOS

AUTOMATICA |, AUTOMATICA II, MICROCONTROLADORES

Pdgina2de 7



U N |Ve rs | d a d Vicerrectorado de Ordenacién Académica
o Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de
de Cq ntCl bI'IG Telecomunicacion

3. COMPETENCIAS GENERICAS Y ESPECIFICAS DEL PLAN DE ESTUDIOS TRABAJADAS

Obtencién del conocimiento en materias bdsicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y les
dote de versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

Adquisicion de la capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento critico y de comunicar
y transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la Ingenieria Electronica Industrial.

Obtencién de los conocimientos para la realizacién de mediciones, cdlculos, valoraciones, tasaciones, peritaciones, estudios, informes,
planes de labores y otros trabajos andlogos.

Adquisicién de la capacidad de trabajar en un entorno multilingle y multidisciplinar.

Adquisicién de la capacidad de comunicarse por escrito.

Adquisicién de la capacidad de comunicacién interpersonal.

Adquisicién de la capacidad de trabajar en equipo.

Adquisicién de la capacidad de innovar.

Adquisicién de la capacidad de gestionar proyectos.

Obtencién de los conocimientos de regulacién automdtica y técnicas de control y su aplicacién a la automatizacién industrial.

Adquisicién de la capacidad para disefiar sistemas de control y automatizacién industrial.

3.1RESULTADOS DE APRENDIZAJE

El alumno serd capaz de disefiar y sintonizar en la prdctica sistemas de control de diferente naturaleza

4. OBJETIVOS

Presentar los diferentes campos de aplicacion de los sistemas de control. Potencialidad y limitaciones.
Analizar y debatir diferentes alternativas de control sobre ejemplos prdcticos.
Disefio e implementacioN de sistemas de control de diferente naturaleza.

5. MODALIDADES ORGANIZATIVAS Y METODOS DOCENTES

HORAS DE CLASE (A)

- Teoria (TE) 15

- Prdacticas en Aula (PA)

- Prdcticas de Laboratorio Experimental (PLE) 45

- Prdcticas de Laboratorio en Ordenador (PLO)

- Prdcticas Clinicas (CL)

Subtotal horas de clase 60
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ACTIVIDADES DE SEGUIMIENTO (B)

- Tutorias (TU) 6
- Evaluacion (EV) 9
Subtotal actividades de seguimiento 15
Total actividades presenciales (A+B) 75

Trabajo en grupo (TG) 30
Trabajo auténomo (TA) 45
Tutorias No Presenciales (TU-NP)
Evaluacion No Presencial (EV-NP)
Total actividades no presenciales 75
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6. ORGANIZACION DOCENTE

1 | DISENO DE REGULADORES INDUSTRIALES 7,50 0,00 22,50 0,00 0,00 3,00 4,50( 15,00 22,50 0,00 0,00 1-8
Sistemas de control industrial. Reguladores
Industriales.

PIDs.

Sintonizacién de reguladores industriales.
Reguladores autosintonizados (STR y CRM).

2 | DISENO Y APLICACION DE SISTEMAS DE 7,50 0,00 22,50 0,00 0,00 3,00 450 15,00| 22,50 0,00 0,00 8-15
CONTROL

Sistemas eléctricos/electrénicos

Motores de corriente continua

Motores de corriente alterna

Motores paso a paso

Codificadores incrementales y absolutos
Control por modulacién de ancho de pulso
Control por variacién de frecuencia
Sistemas neumdticos

Sistemas hidrdulicos

Esta organizacion tiene cardcter orientativo.

TE Horas de teoria

PA Horas de prdcticas en aula

PLE Horas de prdcticas de laboratorio experimental
PLO Horas de prdcticas de laboratorio en ordenador
CL Horas de prdcticas clinicas

TU Horas de tutoria

EV Horas de evaluacién

TG Horas de trabajo en grupo

TA Horas de trabajo auténomo

TU-NP | Tutorias No Presenciales

EV-NP | Evaluacion No Presencial
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7. METODOS DE LA EVALUACION

Vicerrectorado de Ordenacién Académica

Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales y de
Telecomunicacion

Primer control prdcticas de laboratorio Evaluacién en laboratorio No Si 30,00
Calif. minima 0,00
Duracién 2h
Fecha realizacién A mediados del cuatrimestre
Condiciones recuperacién Examen final extraordinario
Observaciones
Primer control teoria Examen escrito No Si 20,00
Calif. minima 0,00
Duracién 2h
Fecha realizacién A mediados del cuatrimestre
Condiciones recuperacion Examen final extraordinario
Observaciones
Examen final prdcticas de laboratorio Evaluacion en laboratorio Si Si 30,00
Calif. minima 0,00
Duracion 2h
Fecha realizacion La establecida por el centro
Condiciones recuperacion Examen final extraordinario
Observaciones
Examen final teoria Examen escrito Si Si 20,00
Calif. minima 0,00
Duracién 2h
Fecha realizacién La establecida por el centro
Condiciones recuperaciéon Examen final extraordinario
Observaciones

Se prevé la evaluacién a distancia de los trabajos, ejercicios prdcticos de laboratorio y pruebas escritas, en el caso de una nueva alerta
sanitaria por COVID-19 haga imposible realizar la evaluacion de forma presencial.

Examen final con parte tedrica (40%) y parte prdctica (60%)

8. BIBLIOGRAFIA Y MATERIALES DIDACTICOS

Landay, I.D. and Zito, G. "Digital control systems. Design, identification and implementation". Springer
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Astrom, K.J. and Wittenmark, B. "Computer-controlled: theory and design". Prentice-Hall

Gaijic, Z. and Lelic, M. "Modern control systems engineering". Prentice Hall

Creus Solé, A. "Neumadtica e hidrdulica". Marcombo

Shinskey F. G. "Process control systems". McGraw-Hill

9. SOFTWARE
Matlab / Simulink ETSIT -4
NI-DAQmMx ETSIIT -4

10. COMPETENCIAS LINGUIiSTICAS

[0 Comprensién escrita O Comprensién oral
O Expresién escrita O Expresién oral
O Asignatura integramente desarrollada en inglés

Observaciones
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