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1. DATOS IDENTIFICATIVOS

Titulo/s Grado en Ingenieria Ndutica y Transporte Maritimo Tipologia y Obligatoria. Curso 2
curso

Centro Escuela Técnica Superior de Ndutica

Médulo / materia MATERIA AUTOMATICA
MODULO DE FORMACION NAUTICO-MARINA

Codigo y G1041 - Automatizacion

denominacion

Créditos ECTS 6 Cuatrimestre Cuatrimestral (2)

Ambito de Ingenieria industrial, ingenieria mecdnica, ingenieria automdtica, ingenieria de la organizacién industrial e
conocimiento ingenieria de la navegacion

Web

Idioma de Espafiol English Friendly No Forma de imparticién Presencial
imparticién

Departamento DPTO. TECNOLOGIA ELECTRONICA E INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

Profesor responsable | ELIAS REVESTIDO HERRERO

E-mail elias.revestido@unican.es

NUmero despacho E.T.S. de Ndutica. Planta: + 2. DESPACHO CONTRATADOS (243)

Otros profesores JOSE JOAQUIN ARCE HIGUERA
JOSE JOAQUIN SAINZ GUTIERREZ

2. CONOCIMIENTOS PREVIOS

Los propios de haber cursado el primer curso
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3. RESULTADOS DEL PROCESO DE FORMACION Y APRENDIZAJE

Conocimiento en materias bdsicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y les dote de
versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones

Conocimiento en materias bdsicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y les dote de
versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

Capacidad para resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento critico y de comunicar y transmitir
conocimientos, habilidades y destrezas en el dmbito de la Ndutica y Transporte Maritimo.

Capacidad para la gestidn, operacion y explotacion de instalaciones en el dmbito de la Ndutica y Transporte Maritimo, que tengan por
objeto la aplicaciéon, manejo, reforma, reparacién, conservacioén, instalacion o montaje de: equipos de navegacion, equipos de
radiocomunicaciones maritimas, equipos de seguridad maritima, instalaciones de carga y descarga del buque, instalaciones eléctricas y
electrénicas, equipos mecdnicos y procesos de automatizacion de los buques.

Conocimiento, utilizacién y aplicacién al buque de los principios de (en base a las competencias definidas en el Convenio STCW) teoria
de circuitos y mdquinas eléctricas marinas.

Conocimiento, utilizacién y aplicacién al buque de los principios de (en base a las competencias definidas en el Convenio STCW)
electrénica aplicada al buque e instalaciones marinas.

Conocimiento, utilizacién y aplicacién al buque de los principios de (en base a las competencias definidas en el Convenio STCW)
automatismos y métodos de control aplicables al buque e instalaciones marinas.

4. OBJETIVOS

Introducir los principios de la automatizacion.

Conocer, comprender y aplicar los fundamentos de los sistemas légicos.

Conocer y comprender los fundamentos de los sistemas légicos programables.

Conocer y comprender los instrumentos principales de medida y control.

Conocer y manejar los elementos de mando y actuacion.

Introducir los principios de los sistemas de control automatico y emplear las acciones bdsicas de control.

Obtener los conocimientos, comprension y suficiencia de la configuracion bdsica y principios de funcionamiento de los circuitos de
control secuencial y dispositivos de sistema conexos, de acuerdo a lo establecido en la regla A-lll/1 del Cédigo de formacién, titulacion y
guardia para la gente de mar, en su forma enmendada (STCW-78).

Obtener los conocimientos, comprension y suficiencia de la configuracion bdsica y principios de funcionamiento diversas metodologias y
caracteristicas del control automdtico, de acuerdo a lo establecido en la regla A-lll/I del Cédigo de formacion, titulacién y guardia para
la gente de mar, en su forma enmendada (STCW-78).

Obtener los conocimientos, comprension y suficiencia de la configuracion bdsica y principios de funcionamiento y caracteristicas del
control proporcional-integral-derivado (PID) y dispositivos conexos del sistema de control del proceso, de acuerdo a lo establecido en la
regla A-1ll/I del Cédigo de formacion, titulacién y guardia para la gente de mar, en su forma enmendada (STCW-78).

Obtener los conocimientos, comprension y suficiencia de la construccién bdsica y principios de funcionamiento de los sistemas de
control automdtico de los sistemas de mdquinas, de acuerdo a lo establecido en la regla A-lll/I del Cédigo de formacidn, titulacion y
guardia para la gente de mar, en su forma enmendada (STCW-78).

Obtener los conocimientos, comprensién y suficiencia de los sistemas de control de los procedimientos de seguridad y de emergencia
para el funcionamiento de las maquinarias propulsoras, de acuerdo a lo establecido en la regla A-lll/I del Cédigo de formacion, titulacién
y guardia para la gente de mar, en su forma enmendada (STCW-78).

Obtener los conocimientos, comprension y suficiencia de los sistemas de control de las bombas y los sistemas de tuberias, de acuerdo a
lo establecido en la regla A-lll/I del Cédigo de formacion, titulacién y guardia para la gente de mar, en su forma enmendada (STCW-78).
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Obtener los conocimientos, comprension y suficiencia de las pruebas de funcionamiento y rendimiento, y de su configuracién, de los
dispositivos de control automdtico, de acuerdo a lo establecido en la regla A-lll/I del Cédigo de formacidn, titulacién y guardia para la
gente de mar, en su forma enmendada (STCW-78).

5. ACTIVIDADES ACADEMICAS

HORAS DE CLASE (A)

- Teoria (TE) 15
- Prdacticas en Aula (PA) 15
- Prdcticas de Laboratorio Experimental (PLE) 30

- Prdcticas de Laboratorio en Ordenador (PLO)

- Prdcticas Clinicas (CL)

Subtotal horas de clase 60

ACTIVIDADES DE SEGUIMIENTO (B)

- Tutorias (TU) 7,5

- Evaluacion (EV) 7,5

Subtotal actividades de seguimiento 15

Total actividades presenciales (A+B) 75
T envenpeshorReseNaates

Trabajo en grupo (TG) 30

Trabajo auténomo (TA) 45

Tutorias No Presenciales (TU-NP)

Evaluacion No Presencial (EV-NP)

Total actividades no presenciales 75
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6. PROGRAMA DE LA ASIGNATURA

1 | FUNDAMENTOS DE AUTOMATAS 8,00 8,00 16,00 0,00 0,00 4,00 4,00 1500 25,00 0,00 0,00 1-8
PROGRAMABLES:

Introduccién a la automatizacion.

Sistemas de numeracion y cédigos.

Puertas légicas y Algebra de Boole.
Conceptos generales y estructura interna de
un autémata programable.

Programacién de autématas programables.

2 | FUNDAMENTOS DE INSTRUMENTACION Y 7,00 7,00 14,00f 0,00 0,00 3,50 3,50| 15,00| 20,00 0,00 0,00 9-15
CONTROL:

Introduccion a la instrumentacién y control.
Sistemas de medida e instrumentacion.
Sistemas de control automadtico.
Controladores.

Esta organizacion tiene cardcter orientativo.

TE Horas de teoria

PA Horas de prdcticas en aula

PLE Horas de prdcticas de laboratorio experimental
PLO Horas de prdcticas de laboratorio en ordenador
CL Horas de prdcticas clinicas

TU Horas de tutoria

EV Horas de evaluacion

TG Horas de trabajo en grupo

TA Horas de trabajo auténomo

TU-NP | Tutorias No Presenciales

EV-NP | Evaluaciéon No Presencial
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7. SISTEMAS DE EVALUACION DEL APRENDIZAJE

Evaluacion prdctica Otros No No 30,00
Calif. minima 0,00
Duracion
Fecha realizacion En el periodo de imparticion de la asignatura

Condiciones recuperacion

Observaciones Asistenciaq, realizacion y entrega de informes de prdcticas. Pruebas de seguimiento.
Dada la naturaleza procedimental de la asignatura es obligatorio la asistencia y el
seguimiento de las clases prdcticas cumpliendo las instrucciones de realizacion que se
indiquen. La calificacién obtenida se conservard para el examen final o extraordinario
en su caso. Las actividades asociadas a las clases prdcticas tienen un cardcter de
evaluacién continua. No pueden repetirse en convocatoria extraordinaria por lo que
son no recuperables.

Evaluacion de trabajos Otros No No 10,00
Calif. minima 0,00
Duracion
Fecha realizacién En el periodo de imparticion de la asignatura

Condiciones recuperaciéon

Observaciones Seminarios y tutorias.
Evaluacion escrita Examen escrito Si Si 60,00
Calif. minima 0,00
Duracién 2 horas
Fecha realizaciéon En fecha fijada por el Centro
Condiciones recuperaciéon En el examen final o extraordinario en su caso
Observaciones Los estudiantes tendrdn la opcién de realizar el examen

final en varias sesiones, en el periodo de imparticién de la asignatura.

En caso de que las autoridades sanitarias y educativas competentes asi lo indiquen se adaptard el sistema de evaluacién para
realizarse de forma no presencial.

Los alumnos a tiempo parcial tendrdn un examen de teoria y prdcticas que supondrd el 100% de la calificacién. Alternativamente
pueden optar a seguir idéntico procedimiento de evaluacion que los estudiantes a tiempo completo si asi lo solicitan al comienzo de las
prdcticas.

8. BIBLIOGRAFIA Y MATERIALES DIDACTICOS

Morris Mano, M. (2003) (2013). Disefio Digital. Prentice-Hall.
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Morris Mano, M,; Ciletti, M.C. (2004) (2013). Digital design. Prentice-Hall.

Bolton, W. (2004) (2015) (2021). Instrumentation and control systems.Elsevier.

Cuesta Garcia, L.M.; Gil Padillg, A.J.; Remiro Dominguez, F. (1992). Electrénica digital. McGraw-Hill.

Garcia Sdnchez,J.E.; Gil Tomds, D.; Martinez Iniesta, M. (1992). Circuitos y sistemas digitales. Tebar Flores.

Creus, A. (2011). Instrumentacién industrial. Marcombo.

Piedrafita Moreno, R. (2004). Ingenieria de la automatizacién industrial. Ra-Ma.

Peldez Varaq, J.; Garcia , E. (2002).Neumdtica industrial: disefio, seleccion y estudio de elementos neumdticos. Dossat.

Bolton, W. (2001). Ingenieria de control. Marcombo.

Floyd, T.L. (2009). Digital fundamentals. Pearson Education International.

Dorantes Gonzdlez, D.J. et al. (2004). Automatizacién y control: Prdcticas de laboratorio. McGraw-Hill.

Catdlogos y Manuales Técnicos.

Guzmdn José Luis, Costa-Castello Ramon, Berenguel Manuel, Dormido Sebastidn, (2023) Automatic Control with Interactive Tools,
Springer.

9. SOFTWARE

Logisim E.T.S.de 0 058 15:00-21:00
Ndutica

LOGO! Soft Comfort E.T.S.de 0 058 15:00-21:00
Ndutica

TIA Portal, Siemens Simatic s7 E.T.S.de 0 058 15:00-21:00
Ndutica

10. COMPETENCIAS LINGUIiSTICAS

O Comprension escrita O Comprension oral
O Expresién escrita O Expresién oral
O Asignatura integramente desarrollada en inglés

Observaciones
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